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1 общпе полоя(ения
Настоящая методйка поверки применяется для поверки iшпаратrры геодезической

спупrиковой EFIX Fб (далее _ аппараryра), применяемой в качестве рабочих средств измерений,

и уст:tнllвлимет методику их перви.пrой и периодической поверки.
В результате поверки долlIо{ы быгь полгверждены метрологические требования,

приведенные в Приложении А к настоящей метомке поверки.
В целях обеспечепия прослежпваемости поверяемого средстм измерний к

государственным первитIным эталонilI\,t едипиц велиlмн необходимо СОбrпОДаТЬ ТРебОВаНИЯ

настощей метод{ки поверки.
Опрделение мЕтрологических характеристик в piмKarx проводимой поверки

обеспе,шмgт передачу едrницы длины методом прямьD( измерний от рабочего эта.пона 3-го

разряда в соответствии с Государственной поверочной схемой дш коордiнатно-временньп<

средств измерений, }тверждеЕной приказом Федершьного агентства по техническому

реryJшрванию и мgгрологии от 07 июня 2024 г. ]ф 1374, чем обеспечивается прслеживаемость
единшI величин поверяемого средства измерений к следующему Государственному первиIшому

специальномУ этzллону: гэт199-2024 - ГосударственIrый перви.пrьЙ специа.тьный эта.llон

единицы лIшны.

2 Перечепь операцнй поверки средств пзмерепий
При проведении поверки средств измерений (дшее - поверка) должны вьшоJшяться

операции, 1казанные в таблице 1 .

Таблица 1 - по
обязатеrьность

выполнения операций
поверки при

Номер раздела (rrщкга)
методики поверки, в

соответствии с
которым выполняется

операция поверки
периодической

поверке
первичной

поверке

Нашvенование операции

,I
Да Даства измвнешний осм

8.1Да Да

тва
8.2ДаДаОпробование

поверке и
(при подготовке к

опробовании средства
изм ии

9Да.ЩаПроверка прогрill\,tмного обеспечения
изм

10Да!аОпределение
характеристик
соответствия

метрлогических
и подтверждеЕие

средства измерений
м гическим иям

11 0Да[аОпределение абсоrпотной погршности
измерний длин базисов в режимlrх
<Статика>, кБы статика)

!аДаОпрделение абсоrпотпой погршности
измерений длин базисов в режимах
кКинематика>, <Кинематика в

ени ))тном
10.3ЩаОпрделение абсолютной погршпости

измерний длпн базисов в режиме
<,Щифференциа.пьные кодовые

ния)изм

2

Контроль условий поверки (при

по,щотовке к поверке и опробоваrrии

l0.2

!а
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Наименование операции обязательность
выполнения операций

поверки при

Номер раздела (пункга)
методики поверки, в

соответствии с
которьш вьшошlяется

операция поверки
первичной

поверке
периодической

поверке
Определение абсолютной погрешности
измерений д.тшн базисов в режиме
<Кинематика в реальном времеЕи
(RTK)> с rlетом HllKJIoHa аппаратуры

Да 10.4

3 Требованпя к усповпям проведеЕпя поверкп
При проведении поверки должны соб:податься след},ющие условия измерений:
- температура окрlэкшощей среды, ОС от миЕус 40 до п.lпос 65.

Прtlмечанuе: прu провеdенuu uзмеренu условuя окруэrающей среdы среdсmв поверru
(эtпалонов) dолэrcньt сооmвеmсmвоваmь пребованuям, прuвеdённым в llx эксllлуапацuонной
dоlglменпацuu.

4 Требоваппя к спецпаJIпстам, осуществJlяющим поверку
К прведению поверки допуск:lются Jlиц4 изyшвIIIие эксшrуатaшцонную документацию

на поверяемое средство измерений, средства поверки. [ля проведения поверки достатоrшо
одного поверитеJIя.

5 Метрологпческпе и технпческие требованиям к средствам поверки
при проведении поверки должны применяться средства поверки, приведенные в

таблице 2.

Таблица 2 - С ства по
Перченъ

рекомендуемых средств
поверки

Метрологические и технические трбования к
средств:lJ\, поверки. необходимые для

проведепttя поверки
по ки

Измерители влalкности
и температуры ИВТМ-7
фег.Nч 71394-18)

Срелство измерний темпераryры окружающей
среды в диaшазоне измереrтий от минус 40 до
пJпос 65 ОС с абсо.гпотноЙ погреrшlостью не

более +1 ОС;

8_10

рабочий этzurон
ед{ницы длиЕы и
приращенIrя координат
1 разряда в диапазоне
значений от 10 до 500 м
(комплекс базисньй
эталонlтьй) и едlницы
длины и приршцения
коорд-lнат 3 разряла в

.щlrшазоне значений m
б000 до 28500 м
(полигоп
прсцапственный
этшонньй)
3.7.Азт.00l7.2025

Рабощrй этмон 3-го разряда в соответствии с

Государственной поверочной схемой для
коордипатно-временных средств измерний,

1твержденной прикzлзом Федераьного
tгентства по техническому регуJшрванию и

метрологии от 07 июня 2024 г. Ns 1374 - Базис

эталонвый или прост:lнственньй по.ltигон, ПГ
не более +(l +0,5, 10{,L) мм, где L - измеряемая

длина в мм;
10

3

.Ща

Операции поверки,
требующие
применение
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6 Требования ýсловпя) по обеспеченпю безопаспоgги проведения поверки
При проведеншл поверки, меры безопасности должны соответствовать требовакиям по

технике безопасности согласно эксплуатационной документации на поверяемое средство

измерений, средства поверки, Прaвилllltr по технике безопасности, коюрые действуют на месте

проведения поверки.

7 Впешнпй осмотр средства rrзмереrrий
При внешпеМ осмотре должнО бьггь установлено соответствие средства измереЕии

следующим требованиям:
- соответствие внешнего вида средства измерений приведенному в описalнии типа

описilнию и изобрФкеЕию;
- маркировки требованиям описalния типа;
- отсутствие механических поврехдений и других дефектов, влияюlщх на

эксплуатациоЕпые и метрологические харilктеристики изделия;
- комплектность, необходимая для проведения измерений. в соответствии с

р}ководством по экспJryатации.
Есrrи перчисленные тфокшия не выполнJIются, средство измерений признalют

4

Перчень
рекомендуемьD( средств

поверки

Операчии поверки,
требуюпие
применеЕие

по ки

Метрологические и технические требования к
средствalj\.l поверки, необходимые для

проведения поверки

Рулетки измерrтельные
метаJшIIческпе
торговой марки
"Капrбрн"
(рг. Nч 716б5-18)

Аппараryра
геодезическlц
спутниковая EFIX,
рег. Nэ 88787-23

Вспомогательное оборудоваrие:
Срлство измерпий дIпны в соответствии с
Госуларственной поверочной схемой дllя
средств измерний дIины в диапазоне от l , 10-9

до l00 м и дшн BoJm в длапазоне от 0,2 до 50
мкм, }тверж,денной прпказом Федера:ьного
zгентства по техническому реryлированию и
метрлоIии от 29 декабря 2018 г. Ns 2840 -
рулетка измерительнм, КТ3 по ГОСТ 7 502-98:
Аппаратура потребителя геодезическая в
соответствии с Государственной поверочной
схемой для координатно-временньD( средств
измерений, 1тверждепной приказом
Федераьного агентства по техЕиIIескому

реryлирванию и метрологии от 07 шоня 2024
г. Ns lЗ74 с метрологическими
характеристикtми не хуже, чем у поверяемого
средства измерний в соответствующем

жиме
Квадранты оптические
ко
(рег. Nэ 26905-15)

Средство измерний углов HtlKJIoHa в

соответствии с государствеЕной поверочной
схемой д,пя средств измерений плоского угла,
утверждённой приказом Росстандарта от
26.1 1.2018 г. Ns2482 - Квалрант оптический КО,
дr!ш&}он измерений не менее 60О, предел

допускаемой абсоrпотной погрепшости не
более + 0 lo;

l0.4 - 10.5

Примечание: ,Щопускается использовать при поверке др}тие угверждёвные и

аттестов:lнные эталопы единиц величин, средства измерний 1тверждённого типа и поверенные,

Iцие мовлетво ванияNl анным в таолице.огическим
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непригодным к применению, дальнейшие операции поверки не производят.

8 Подготовка к поверке п опробовапие средства rrзмереrrий
Е.1 Кокгроль условпй поверкп
Перд проведением работ средство измерниli и средстм поверки доlпсrы бьгь

по.щотовлены к работе в соответствпи с эксшryатащонной документацей на них и выдержаны
не менее 2 часов при постоянной температуре, в условftл(, приведённьж в п.3 пастоящей
метод{ки.

8.2 Опробовашrrе
При опробовании проверить:
- отсугствие качки и смещений неподвиltсrо соединённьпt деталей и элементов;
- прiвиJIьЕость взаимодействия с комплектом принадлеlкrостей;
- работоспособность всех фlъrсдионllJIьньD( режимов и узлов.
Если перечисленные требования не выполЕяются, средство измерений признают

непригодным к применению, дмьнейшие операции поверки не производят.

9 Проверка программного обеспечепня средства пзмеревпй
9.1 ПроверкаМПО.
.Щля идентифш<ации МПО, устalновленного в аппаратуру, необходимо по,щJIючиться к

аппарат}ре, испоJьзуя ПО <eField> перейти во вкладку "Подключение" из основпого меню и
выбрать пункт <Инфо>. Номер версии отобразится в стоке (МПОD.

9.2 Проверка пргрiл rмного обеспечения <eField>

fuя илентификации ПО <eField>, устiшоыIенного на контрJшер, следует запустить ПО,
H:DKaTb на кнопку к=> бокового меню, выбрать пункг (О прграмме>. Номер верии отобразится
в строке <eField>.

9.3 Проверка прогрillt{много обеспечения <eOffi се>.

,Щrrя идентификации ПО <eOffice>, устzшовленного на ПК, необход{мо запустить ПО, в

глalвном экране выбрать вкJIадку <Поддержка>, затем выбрать пункг (О прогрallt ме>.

Результат проверки считalют положrrгельным, если:
- н:мменов:lние ПО соответствует указ:мному в описании типа
- номер версии ПО не ниже ука:}atнного в описании типа.
Если перечисленные требованиJI не вьшолняются, средство измерений признают

непригодным к применению, дальнейшие операции поверки не призводят.

10 Определевие метрологпческпх хдрактерцстпк п подтверrrценпе соответствпя
средства измерений метрологпческпм требовапиям

10.1 0пределенпе дбсолютной погрешшостп измерений длин базисов в рех(нмдх
<<Статика>>, <<Быстрая статпкаD

10.1.1 Абсошотнм погр€пшость измерний длин базисов в режиме <<Статика>

определяетсЯ с использовднием базисньпк линий, входящих в состав базиса эта.llонного,

прострalнственного полигона или комплекса базисного этiшоЕного в соответствии с

ГосударственНой поверочноЙ схемой для коОрдинатно-временньD( средств измерний,
l0.1.2 Необходимо провестп измерения не мепее трёх базиснъл< линий (лшtее - базисов),

действительные значепиJI длин которых расположеЕы в заявJIяемом д апазоне измерпий
аппаратуры, при этоМ длина миним:lльного опредеJIяемого базиса долlкна быгь от l0 до 100 м,

длина максимального опредеJIяемого базиса должна бьrгь от 2'1 до 30 юr.r. fuину каждого базиса

измерить не менее 5 раз.
10.1.3 дбсо.тпотн:UI погрешIlость измерений дrмн базисов в рех(име <Быстрая статика))

опредеJIяется :lнatлогцtшо perorцy <Статика>, при этом, МеЖДУ КаЖ.ФШ\,l сеансом измерний,
необходимО аппарат}ру, устalновленнуЮ на одном из пунюов базисц не выкJIючaUI её и Ее теряя

связь с Гнсс перемещать на расстояние не менее 50 метров от дilнного п}цкта и затем снова

устанавливатЬ Еа этоТ же пунЮ для проведеЕИя следующего измерения, Аrшараryр4

5
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устzшовленнzш на пункте, рzюположецном на др}том конце базиса в течении всего периода
прведения измерений доJD{сrа остllмться неподрижной.

10,1.4 Установить аппаратуру над центр:lIt и пyIrKToB, рlюположенньD( на конц:lх
базисlшл< rшний и привести I,D( спуп{иковые fiIтенны к юризоктalльной плоскоgти. Есlпл при
прведении поверIс.l имеется в нtlлиIши только оlщн экземIIJIяр zшпаратл)ы, то в качестве второго
экземпляра аппаратуры испоJIьзокlть дугуо аппаратуру, метрлогические харilктеристики
которой должlы бьrть пе хуже, чем метрологrт.Iеские характеристики поверяемой :шпаратуры,
например, аппаратуру геодезическую спупrиковlто EFIX (рег. }l! 88787-23).

10.1.5 Измерrrть высоту устчlповки аЕтенн ашIаратуры с помощю рулетки
измерrтгеrьной.

10.1.6 Вк;пощ.rть аппараryру и насцоить ее на сбор дllнньD( (измеренпй) в
соответствующем режиме измерений согласно требованияu экспJryатационной докрлентации.

l0. l .7 Убедлться в прiвильности функчиопирования и отсуIствии помех приему сигнtша
со спуп{иков.

10.1.8 Заrryстить ПО eField перейти во вкJIадку KPeclcuM рабоmьu - в соответствии с
моделью оборулования выбрать устройство и тип llнтенны, произвести поиск приёмника по ВТ
или Wi-Fi, после этого нажжь <<поdt<.lлюченuеr,, 3атем перйти в раздел <ПоDключенuеу -
<Сtплtпuкалl и уст:tповить ползунок <Вкъу ь прalвое положение, затем выставить настройки дlя
з:шиси статических измерний, уст:lновить верию формата зiшиси измерений HCN версии 1.0,

так же можно выстiлвить запись формата RINEX 3.0х. Выставить тебуемьп: интервал зчuшси и

установить кСеанс> (Врмя измернllя на точке, в минугж) в соответствии с таблицей 3, задать
имя точки (латппицей), устtlновить высоту :lIттенны, HaKJIoHHtu - измеряется до пластинки
измереЕия, которая идет в комплекте и уст:lнавJIивается cpzвy под приёмником, вертикauьнzrя -
до нrза креплеЕия приёмнпка с вехой..Ща.llее выстllвить }тол возвьппения фекомендованное - 10

градусов). После того, как выст:виJш все настрйки, необходь.rо пажать кнопку r<Ycra aшoturnbD,
после этого HaTIEyt з:шисываться статические измеренЕя (Записьваются в память приёмппка).
После того, как записаJIи стати.Iеские измеренIбI, необходимо переместить ползунок <Вкrпоч,tть>
в левое положеЕие и снизу HaDKжb lglсrпtlповurrrьr).

10.1.9 Провести измерения аппаратурой при условил(, yк:ulilнHbD( в

таб.тпtце 3.
Тб.шпrа 3 - Условия

l0.1. l0 Выкrпо.пrть lшпарат}ру согласно требованияr,l руководстм по эксIшуатации.
10.1 .1 1 После того, как статические измерния будут зlшисarны, пеобходимо подшючить

аппаратуру к ПК кабелем USB, или по Wi-Fi @ТР- сервер), и скачать статические измереЕйя на

ПК, они булуг храниться в пдке rесоrd_I в отдельпой пtшке, нalимеЕовiмие которй
соответствует дате наблюдепий.

10.1.12 Провести обработку ланньD( сырьD( измерений с испоJIьзовtlнием ПО eOffrce:
- создать Еоаы й проеt<пt
- призвести импорт (сьIрьD(> измерений в виде файлов формата,НСN иrш RINEX

веденIФl

6

Время
измерний,

мин

Иятерва.lt
ме)t(ду

эпох:лL{и, с.
Режим измерепий коrплчество

спуп{иков, шт.

от 20 до 60<Статика>, <Быс,грая статика)
<Кинематика>, <Кинематика в peaJlblroм
врмени (RЖ)>
<Дифференциальные кодовые измерения D от 0,1 до 1,0

l

<Кипематика в рe:rльном времени (RTK)> с

1пrетом наклона fiппарат}ры

>б

ть3геомfiрического факгора PDOP не должно

Поверка провод,rтся при устойш.rвом закреплении поверяемой аппарат}ры, открытом
небосводе, отс}тствии элецрмilгнитньD( помех и многоJrrIевого распрострa rения сиrнала
спуп{иков, а также при хорошей конфиryрачии спутниковьD( группирвок. Значепие
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- перейти во вкJIа,щу РР- Импорп - Указаtпь пуtпь к файлу
- указать модель ГНСС-антеппы, высоту и способ ее измерния
- во вкладке РР-обрабоtпка пропзвести расчет базовой линии
При успешном расчете базовой линии переход,Iм во вкJIадку GNSS-6азовьnе лuнuu,

выбираем вьт.шсленную базовую JIинию в таблице, нiлход{м столбик с наименовalнием

рассmолнuе. За измеренное значеЕие длины базиса принимается рассIIитirнное в ПО значение
Базовой лuнuа.

10.1.13 Срелнее квад)атическое откJIонение (да;rее - СКО) измернrй д;ш базисов Бr
опредеJиется по формуле

6.
Zi=r(Li1 - L)' (l)

t п-7
где Jr;-CKO измерений i-й д;шны базисной lшнии в плапе/по высоте, мм;

zл измер€нноо аппараryрой значение Ёй дrиrш базисной rшнии в плане/по высоте, мм;
ýт ,,., L|=1pal

L, _ -lj! - срелнее арифметическое из и измереппьпt значений дrrшы базисной линии

в плапе/по высоте, мм;

7 - номер измерения;
и - коJшчество измерений

10.1.14 Систематическrц погрешность измерений вычlrсJulется по формуле

Iir(r;; - r,o1
(2)

п

где Da, - систематическ:Ur погрешность измерений Ёй длины базисной JIинии в плане/по
высоте, мм;

l0. l .l5 ДбсоrпотнаJI поц)еIIIЕость измерений (при доверительной верятности 0,95) длин
базисов выIIиспяется кzж сумма систематической и с.гryчайной погрешостп (СКо) и
опредеJIяется по формуле

Дуi = !(lDbil + 2 .6L,) (3)

где /ri - абсоrпотн:lя погреIIIЕость измерний i-й дrпrны базисной JIиIIии в плане/по
высоте, мм. Знак абсо.гпотной погршности принимzlют тот же, что и при вычислении
систематll'Iеской погршности измерний;

D1; _ систематическau погрешность измернпй i-й длины базисной JшЕии в плане/пО

высоте, мм;
dz;- СКО измерений i-й дпrны базисной lшr*rи в плане/по высоте, мм

Зпачения поJIyIенньD( абсоrпотньп< погршпостей измерний Ее долlIспы превышать
значенпй, указ:lпньD( в Приложении А настоящей мето,щки поверки,

1

-Ly- измеренное аппараryрой значение i-й д;п.rны базисной линии в rшане/по высоте, мм;

',0 
- этilлонное значение i- й дtины базисной .тшнrти в плаrrе/по высоте, мм;

j - номер измерения;
й - коJIичество измерешй

Dbi



10.3 Определепие абсолютпой погрешностп измерений длин базисов в режпме
<<.Щифференчпальпые кодовые измереппя)

10.3.1 Опрелеление абсолютной погрешности измерений длин базисов в режиме
<,щифференчиальные кодовые измерения) осуществJIяется :lпalлогично определению абсопотной
погреIIIЕостИ измерениЙ лплн базисоВ в режиме кКинематика в реальном времени (RTK))>,

настроив работу aшпарат}ры в соответств},ющем режиме.
10.3.2 СКО измерениЙ длин базисов БL определяется по формуле (1).

10.3.3 АбсоlпотяаJl погрепшость измерниЙ д;шн базисов опредеJlяетсЯ КаК c}'Ir{Ma

систематической и случайной погрешностей по формуле (3).

Значения пол}ченпьD( абсоrпотньтх погрешностей измерений не доJDкны превышать
значений, yкe}zlнIrbD( в Приложении А настоящей методики поверки.
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10.2 Опреле;lенпе абсолютной погрешности пзмеревпй длпп базrrсов в pera tмax
<<Кипематика>>, <d(пнематика в peaJrbпoм времепп (RТЮ>)

10.2.1 Абсошотsiц погр€пшость измерний дJппr базисов в режимах <Кrпrематика>,
<Кинематика в реальном времени (RTK)> опрлеляется с использованием базисньrх лrrний,
входяIщж в состав базиса эталонного, простiшственного полигона иJш комплекса базисного
этalлонного в соответствии с Государственной поверо.пrой схемой для координатно-временных
средств измерений.

10.2.2 Необходимо провести многоцратно, не меЕее 10 раз, измерниJI дIин базисньп<

линий (базисов), действительные зЕачения дшн KoTopbD< расположены в заявJIяемом ди:шазоне
измерений аrшаратуры, при этом длина минимalльного опредеJuIемого базиса должна бьггь от 10

до 100 м, длина мalксимalJьного опредеJIяемого базиса доrп<на бьrгь от 27 до 30 км.
10.2.3 Установить аппаратуру над центап{и п1rrкIов, расположеIIньD( Еа концaж

базисньп< лиrпrй и привести D( спуIниковые антенны к горизоЕгaUIьной плоскосги. Есrш при
проведении поверки имеется в наличии только один экземпJIяр аппаратуры, то в качестве второго
экземпJurра аппаратуры использовать д)угуо аппаратуру, метрологIltrеские хар:lктеристики
которой долrIс{ы быгь не х}rке, чем метрологические харtжтеристики поверяемой аппаратуры,
н.шример, аппаратуру геодезиtIескую спупlиков}то EFIX (рег. Nэ 88787-23).

10.2.4 Измерить высоту ycтilнoвIcl llHTeHH .шпаратуры с помоIщю рулЕтки
измерrгельной.

10.2.5 Вкrпочить аппаратуру и настроитъ ее на сбор д:lнньD( (измерений) в

соответствующем режиме измерений согласно требокlнlrям эксплуатационной докулrентации.
10.2.6 Убедиться в пр.tвильности ф}нкционировдйя и отсугствии помех приему сигнirла

со сп}тников.
10.2.7 И Использую ПО eField подкJIючиться к базовому приёмнику по

YKBNTRIP/APIS. Во вкладке кПодкrпочение> выбираем кРовер> - HluIo{MaeM использомть
насцоенньй стиJIь подкJIючения. После успешного подкJIючения появится фиксировшrное
решение.

10.2.8 ,Щалее необходпло отснять точ(у, перейдя во вкJIадку <Работа> - <Работа>

10.2.9 Првести измерениJI при условшtх, указанньп< в таблице 3.

10.2.10 .Щ_пя определения расстояния д;п.rны базис4 необход,rмо перейти в боковое меню
и Еакать лфополнutпаtьно>l <3аdачuлl - выбираем <ОГ3> н нlDкимаем на + рядом со значком,

да.пее в боковом меню открывttет <ОГ3у выбираем две точки. Точку <Вжел tl отснятуо точку на
опр€деJurемом пункtе, полуlаем расстояпие между ними.

10.2. 1 l Вьпспочить .шпарат}ру согласно цебовilниям руководства по экспJryатации.
10.2.12 Дбсолютнм погрешность измерний дшн базисов опредеJIяется Kllк cylr{Ma

систематической и слуrайной погрешностей по формуле (3).

Значения пол)ченньD( абсоrпотньп< погршпостей измерений не доJIжны превышать
значений, }кarзанньD( в Приложении А настоящей методики поверки.
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10.4 Опреде.lIепие абсолютной погрешrrости пзмеренпй длип базпсов в реrкпме
<d(ппематика в реаJIьном времепи (RTý> с yleToм накпоЕа аппаратуры

10.4.1 Абсошотнм погр€шность измерний д;п,rн базисов в режиме <Кинематика в

реаJIьном времепи (RTK)> с у.iётом наклона lшпаратуры опредеJIяется с использовtlнием
базисной линии, входящей в состав базиса эталонного, пространствеЕного поJIигона или
комплекса базисного эталонного в соответствии с Государственной поверо*lой схемой для
координатно-временньD( средств измерний.

10.4.2 Выбрать базисн}то 'lшнrдо, действительнФr дшна которой н:жодlтся в пределlrх

диапазоца измерений аппараryры. Установить аrшарат}ру пад цекграми пунктов, расположенньD(
на концах базисньп< rипий.

10.4.3 Привести спугниковую ilHTeHHy аппаратуры, примешlемую в качестве базовой
ст щии к горизоЕгальной плоскости.

10.4.4 Измерния аппараryрой, прпменяемой в качестве подвшrсrой стчlнции (ровера,

необход,rмо проводить при трёх значениях угла накJIона аппаратуры, равномерно
расположенньD( в диrшазопе от 0 до 60 гралусов, Задаваемьй угол нalк.лона контролиромть с
помощью квадр:lпта.

l0.4.5 Повторить действия по преjьцущему пункту ещё не менее,щ}х рirз, поворачивая
,шпаратуру Еа 120 градусов в горизонтllJIьной плоскости.

10.4.б Измерения проводить аналоrично проведению измерений в режиме <Кинематика
в ре.rльном времени (RTK)).

10.4.7 Дбсошотн:u поцрешность измерений д;шн базисов опредеJIяется как cylt{Ma

систематической и сlryчйной погрешностей по формуле (3).

Значения поJryченньD( абсолютньпr погрешностей измерний не доJDкны превышать
значений, указанньrх в Приложении А настоящей методики поверки.

11 Оформлепие рвультдтов поверкп
Результаты поверки оформляются протоколом в произво.тьной форме.
Сведения о резуJьтате и объёме поверки средств измерний в цеJIю( полверждеЕия

поверки доJDкны быrь перданы в Федеральныri информационньй фонл по обеспечению
единства измерний.

При полоllслтельцьD( резуJIьтатllх поверки средство пзмерниЙ признается приГодным К

применению. Вьцача свидетельства о поверке средства измерений осуществJIяется в

соответствии с действующlшr законодательством. Напесение знzlка поверки на средство

измерlшй не предусмотрено. Пломбирование ср€дств:r измерний не призво,щтся.
При отршlательньD( результатах поверки, средство измерений признается непригодrым

к применению. Вьцача извещенЕя о неприюдrости к применению средства измерений с
в соответствии с действующим

Ведущий инженер по метрологии ЛоЕИ
ООО (ПРОММАIП ТЕСТ МетрологияD К.А. Ревин
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указанием ocHoBHbD( причин непригодtости
зrlконодательством.



Нмменование харtlктеристики Значение
.Щиапазон измерений дrплн базисов, м от 0 до 30000
Границы допускаемой абсоJIютной погрепшости измерний д:п.lн
оа}исов в режимirх :

<Статика>, <Быстрая статика)), мм:
- в плане
_ по высоте

+2.(2,5+0,5.1 0-6.L)
+2 (5,0+0,5.10-6.L)

<Кинематика> и <Кинематика в рe:шьном времени (RTK)> 
--, 

мм:
- в плiлне
- по высоте

+2.(8+1.10{.L)
+2.(15+1.10-6.L)

<Кинематrка в ре:uБном временп (RTK)> с уlёгом наклона
аппаратуры , мм:
- в IIлчlне

- по высоте
+2.(1 3+1.10{.L+0,7.0)

+2.(15+1.10{.L)
,,Д"ффере"ц"а.lьные кодовые измерения> 

*', 
мм:

- в плlше
- по высоте

+2 (250+1.10-6.L)
+2 (500+1.10-6.L)

" При доверите.шной вероягности 0,95
-- 

При работе аппаратуры в режимах кКипематпка>, <Кинематика в реаJIьном времеЕи
(RTK)), <Кинематика в peiIJIbHoM времени (RTK)> с учетом HilKJIoHa .шпаратуры,
<.Щифференчиальные кодовые измереппя> необходлrrла базовм станция, метологп!Iеские
характеристики которй должны бьгrь не хуже, чем метрлогические характеристики
:шпаратуры

L - измеряемая дJIина в мм,
0 - }.гол HilKJIoHa zшпаратуры в градусах (не более 60 гралусов)

Приложение А
@бдэатедьцsФ

Метрологпческие п техппческие характерпстпкп
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ТабшrцаА.1- гические истики
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